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(54) System zur Uberwachung, Steuerung, Verfolgung und Handling von Objekten 



(57) Beschrieben wird ein System und ein Verfah- 
ren zur Uberwachung, Steuerung, Verfolgung und 
Handling von Objekten, z.B. Transportbehaftem. Erfin- 
dungsgemaB ist mind est ens ein stationares oder mobi- 
les Schreib-ZLesegerdt und mirtdestens ein direkt am 
Objekt angebrachter mobiJer Datentrdger vorgesehen, 
der Mrttel zur Speicherung von tdentrf ikationsdaten und 
objektspezifischen Daten aufweist, sowie Mittel zur 
drahtiosen Ubertragung der Daten an das Schreto- 



/Lesegerat, wobei der mobile Datentrdger femer Mrttel 
zur Erfassung und Speicherung von UmweHdaten 
und/oder anderen Messwerten aufweist wobei die 
Werrtif ikationsdaten. objektspezifischen Daten und/oder 
Umwertdaten/Messwerte in vorgebbaren Zeitabstdnden 
automatisch im Broadcastverfahren ausgesendet oder 
auf Anfrage des Schreib-/Lesegerates an dieses Qber- 
mitteft werden. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft ein System zur Qber- 
wachung, Steuerung, Verfoigung und Handling von 
Objekten nach dem jeweiligen Oberbegriff der unab- 5 
hangigen Paterrtanspruche. 

[0002J Es and Jdentifikations- una Gberwachungs- 
systerne bekannt, die darauf basierert, dass an den zu 
uberwachenden Objekten Anhanger oder Etiketten mil 
einem darauf gedruckten Barcode befestigt werden. 10 
Diese Systeme haben aiierdings den Nachtefl, dass der 
Barcode verschmutzen kam oder sogar ganz vom 
Objekt getrenrrt werden kann, so dass eine Identifizie- 
rung nicht mehr mOglich ist Ferner tst es nicht mOglich, 
ein Barcode-Etikett Qber eine grfissere Entfernung aus- 75 
zuiesen. 

[0003] Ebenso sind passive Transpondersysteme 
bekannt. die erst beim Eindringen in den Sende-ZEmp- 
fangsbereich eines Lesegerats aktiviert werden und 
darauf ihre Irrformationen Qbermitteln. Die von diesen so 
Transpondern zu speichernde Datenmenge ist gering. 
Ebenso kOnnen diese Transponder nicht Qber grOssere 
Entfernungen angesprochen werden. 
[0004] Beiden oben genannten Systemen fehft die 
MOglichkeit, die Umweft- und/oder Transportbedingun- 25 
gen iOckenlos zu Oberwachen. 
[0005] Der Erfindung liegt daher die Aufgabe 
zugrunde. ein System der eingangs genannten Art zu 
schaffen, welches zuveriassig arbeitet und eine auBerst 
effektive Lagerfflhrung, eine Optimierung der Distribu- 30 
tion und eine Kontrdle der Umwert- und/oder Transport- 
bedingungen ermOglicht. 

[0006] Diese Aufgabe wird durch die kennzeichnen- 
den Merkmaie der unabhangigen PatentansprOche 
geidst. ss 
[0007] Erfindungsgemass wird ein System zur 
Oberwachung, Steuerung, Verfoigung und Handling von 
Objekten vorgeschlagen, welches zumindest aus einer 
stationftren oder mobilen Schreib-ZLesestation mrt inter- 
ner oder abgesetzter Arrtenne und mindestens einem. 40 
direkt am Objekt montierten mobilen Daterrtrager 
besteht. Der mobile Daterrtrager besitzt eine Unikats- 
nummer fur die eindeutige Identifikation und einen Spei- 
cherbereich fur objektspezrfische Daten. Weiters 
erlaubt der mottle Datenspeicher durch einen intern 45 
oder extern angeschlossenen MeBsensor die Oberwa- 
chung der Umgebungsbedingungen des Objektes. 
Diese Daten kOnnen direkt ubermittelt. oder im mobilen 
Daterrtrager aufgezeichnet werden. Der Datenaus- 
tausch ertolgt Qber eine drahtlose Schnittstelle Qber so 
Weine bis mittlere Distanzen. Die Daten kOnnen zyWisch 
vom mobilen Daterrtrager an die Schreib-ZLesestation 
Qbertragen oder auf Anfrage der Schreib-ZLesestation 
Qbertragen werden. Dabei kOnnen mehrere, sich gleich- 
zeitig im Arbeitsbereich der Antenne befindliche mobile ss 
Daterrtrager. behandeft werden. 
[0008] Die Erfindung weist den Vorteil auf. dass sie 
sich durch die Kombination von innovativer Identifikati- 



onstechnik mit innovativer MeBtechnik beim mobilen 
Daterrtrager fur die oben beschriebene Aufgabe optimal 
eigne! Da der Daterrtrager ein aktives Element ist und 
kein passiver Transponder ergibt sich eine zuverlassige 
Oberwachung des Objekts. 

[0009] Die Mfiglichkeit, dass die Daten zyWisch, in 
einsteitoaren Zeitabstanden, vom mobilen Daterrtrager 
an eine Schreib-ZLesestation gesendet werden. errnog- 
Kcht eine automatische Erfassung alio* in einem War 
umrissenen Feld. auch bezeichnet afe Uberwachungs- 
bereich. befindiichen mobilen Daterrtrager. Weiters 
erlaubt der integrierte oder extern angeschlossene 
MeBwertsensor eine stancfge Kontrolle der Umweft- 
und Lagerbedingungen. Mit dieser Technik kOnnen 
groBe Kosteneinsparungen, bei gleichzeitiger Steige- 
rung der Erfassungssicherhert und Geschwindigkeit 
erzielt werden. 

[0010] Weiters sichert die integrierte Empfangs- 
schaftung das Beschreiben des mobilen Datentrdgers 
mit objektspezrfischen Daten. aber auch die sofortige, 
standige Verfugbarkeit der Daten auf Anfrage der 
Schreib-ZLesestation. Somit kann jedes Objekt jeder- 
zeit, auch bei hohen Geschwindigkeiten, iderrtifiziert 
werden. Weiters kOnnen spezifische Daten drekt beim 
Objekt gespeichert werden. was eine Automatisierung 
gewisser Abldufe bei der Distribution erlaubt. Aufgrund 
der gespeicherten Daten kOnnen z.B. Fehler beim Ver- 
(aden oder Abladen des Objektes erkannt werden. 
Somit wird die Transparenz und die Lietersicherheit 
erhOht und die Kosten gleichzeitig gesenkt. 
[0011] Der integrierte oder extern angeschlossene 
MeBsensor des mobilen Datentrdgers erlaubt die Ober- 
wachung der Umgebungsbedingungen wahrend des 
Transports und der Lagerung des Objektes. Befindet 
sich das Objekt dabei im Arbeitsbereich einer Schreib- 
ZLesestation, werden die Daten zyWisch oder auf 
Anfrage Qbertragen und/oder aufgezeichnet Somit kdn- 
nen die Umgebungsbedingungen jederzeit schneil an 
die indrviduellen Anforderungen des Objektes angepaBt 
werden. Befinden sich die Objekte auBerhalb des 
Arbeitsbereiches einer Schreib-ZLesestation, werden 
die Daten im irrternen Datenspeicher des mobilen 
Daterrtrager aufgezeichnet. Diese Daten lassen sich 
dann jederzeit Qber eine drahtlose Schnittstelle mittels 
einer fix montierten oder mobilen Schreib-ZLesestation 
auslesen und auswertea Somit lassen sich die Trans- 
portbedingungen und Lagerbedingungen jederzeit IQk- 
kenlos Oberwachen. Dies erlaubt einen Nachweis Qber 
die Qualrtat und Qber das Einhalten vereinbarter oder 
gesetzlicher Grenzwerte. Gerade bei ReWamationen 
oder Schadensersatzanspruchen kdnnen diese Daten 
oft entscheidend sein. 

[0012] System kann mehrere Daterrtrager nahezu 
gleichzeitig erkennen (Mehrfacherkennung), d.h. meh- 
rere im Empfangsbereich befindliche Daterrtrager kOn- 
nen gleichzeitig iderrtifiziert und selektv beschreiben 
bzw. gelesen werden. 

[0013] Nachfolgend wird die Erfindung anhand 
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eines Ausfuhrungsbei spiels unter Bezugnahme auf 
mehrere Zeichnungsfiguren naher beschriebert Aus 
den Zeichnungen und ihrer Beschreibung ergeben sich 
wehere Merkmale und Vorteiie der Erf indung. Es zeigt: 

Figurl: ein Biockschaltbild eines mobilen Daten- 
trSgers; 

Rgur 2: ein Biockschaftbild eines Schreib-ZLesege- 

rats; w 

Rgur 3: Anbringung des mobilen Datentragers an 
einem Transportbehalter; 

Rgur 4: Anwendung des Systems bei der Lagemal- 75 
tung: 

Rgur 5: Anwendung des Systems bei der Trarts- 
portverfblgung; 

20 

Rgur 6: Programmieren und Auslesen des Daten- 
tragers bei Anlieferung bzw. Auslieferung; 

Rgur 7: schematische Darstellung des Zusammen- 

wirkens von Datentrager, Schreib-/Lesege- 25 
rat und Kontrolleinheit. 

Mobiler Datentrdger 

[0014] GemaS Rgur 1 umtasst der mobile Daten- so 
trager 1 einen Mikroprozessor 2 und ausreichend 
bemessenen nichtfluchtigen Speicher 3 und irrtegrierte 
Oder extern anschlieBbare Sensoren, im gezeigten Bei- 
spiel einen Temperatursensor 4, zur Erfassung von 
Umwettdaten, wie z.B. die Umgebungstemperatur oder 35 
Temperatur innerhalb eines Transportbehalters. Eine 
Erfassung anderer MeSwerte oder Lagerzustande ist 
ebenso mOgfich. 

[001 5] Fer ner umfasst der Datentrdger eine Sende- 
einheit 5 und eine Empfangseinheit 6. sowie einen Rtter 40 
in Verbindung mrt einer HF-Weiche 7. die mft einer 
Antenne 9 verbunden tst. Die Stromversorgung erfolgt 
vorzugsweise durch eine Batterie 8. Stromversorgung 
und Stromverbrauch der Einheit sind auf eine Lebens- 
dauer von mehreren Jahre ausgelegt. 45 
[0016] Wenn der mobile Datentrdger 1 aktrviert 1st 
und in den Arbertsbereich eines Schreib-ZLesegerats 10 
(Rgur 2) gelangt, beginnt er, automatisch eine im Spei- 
cher 3 abgespeicherte Wentifikationsnummer und 
andere Daten in bestimmten Intervaiien auszusenden. so 
Das jeweilige Schreib-/Lesegerat 10 empfangt diese 
Daten permanent. Falls das System keine Daten mehr 
von einem bestimmten mobilen Datentrager 1 emp- 
fangt, aus welchen Grund auch imrner, mefdet das 
System die Abwesenheit dieses Datentragers. Die ver- ss 
antwortliche Person wird also informiert und kann sotort 
entsprechende MaBnahmen ergrerfen. 
[0017] Der Temperatursensor 4 ermOglicht eine 
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ifnurrterbrochene Uberwachung der Temperatur wah- 
rend des Transports eines mit dem Datentrager verbun- 
denen Transportbehalter 20 (Rgur 3) und seines 
Inhalts. Die Temperaturdaten k&nnen jederzeit abge- 
fragt warden urn sicherzustellen, dass die vorgegebe- 
nen Tempera turgrenzwerte wahrend des Transports 
nichl uberschritten wurden. Dabei kann seibstverstand- 
lich durch den Benutzer eingestelft werden, wieviel 
Speicherbereich zur Speicherung der Temperatundaten 
zur VerfOgung stent und wie oft und in welchen Zeitab- 
standen die Temperatur gemessen werden soil. Vor- 
zugsweise werden dabei die jeweiligen maximalen und 
minimalen Temperaturwerte separat abgespeichert, um 
Oberschreitungen der Vorgabewerte schnell zu erken- 
nen. Zusammen mit den Temperaturwerten kOnnen 
nodi Datum und Uhrzeit aufgezeichnet werden, so 
dass sich Oberschreitungen der Grenzwerte genau 
zurOckverfolgen lassen. DafQr 1st im Mikroprozessor 
eine Zeitbasis eingerichtet. 

[001 8] Der Benutzer kann den mobilen Datentrager 
1 indrviduell programmieren, um z.B. 0, 200 Oder 1000 
Temperaturwerte aufzuzeichnen. Die erfassten Daten 
werden im Speicher 3 abgelegt wobei eine Auf kJsung 
von 8 Bit pro MeBwert ausreichend ist. Femer kann ein- 
gesteltt werden, dass die Temperatur z.B. alle 10 Minu- 
ten gemessen wird. Genauso gut kann die MeBperiode 
auf 60 Minuten eingestelrt werden. 
[0019] Es wird eine moglichst kurze Sende- oder 
Ubertragungszeit der Daten angestrebt. Dies ist es 
sinnvoll, um trotz grosser Lagerbestande eine schnelle 
Erfassung alier an den Transportbehaltern angebrach- 
ten Datentrager zu ermOglichen. Zur VerkQrzung der 
Ubertragungszeit werden vorzugsweise nicht alle 
gemessenen und gespeicherten Temperaturdaten aus- 
gesendet, sondern lediglich die bisher gemessenen 
Minimal- bzw. Maximalwerte. Dabei kann der Benutzer 
auswahlen, ob z.B. die Maximal- und Minimalwerte aller 
bisherigen MeSwerte ubertragen werden soli en, oder 
aber das Maximum und Minimum der letzen 10, 50, 100 
etc. Messungen. 

[0020] Ferner ist im Speicher 8 ein geschfltzter, nur 
einmal beschreibbarer Speicherbereich vorgesehen, im 
welchem z.B. die eindeutige Indentrfikationsnummer 
des Datentragers. die Identrfikation des Eigentumers 
und weitere geschotzte Daten abgelegt sind. Diese 
geschutzten Daten werden einmalig beim HersteHungs- 
prozess eingespeichert und kflnnen nicht mehr veran- 
dert werden. 

[0021] Bei normalem Betrieb sendet der Datentra- 
ger 1 seine Daten z.B. alle 15 Minuten selbstandig im 
Broadcastverfahren aus. Diese Zeitspanne kann natur- 
(ich beliebig eingesteRt werden. Zwischen den vorgese- 
henen Sendeintervallen lassen sich die Daten jederzeit 
auf Anfrage durch ein SchreitWLesegerat 10 auslesen. 

Schreib-ZLesegerat 

[0022] Wie in Rgur 2 dargestellt ist, ist das mobile 
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Schrefo-ZLesegerdt tC ein handzuhaitendes mobiles 
Oder ein ortsfest morrtiertes Gerdt, mit weichen Daten 
auf den Datentrdger 1 geschrieben und von diesem 
geiesen werden kdnnen. Mit dem mobiien Schreib- 
ZLesegerdt 10 kann der Datentrdger programmiert 1 s 
werden und dessen Speicher kompiett ausgelesen wer- 
den. 

[0023] Ba mobilen Schreib-ZLesegeraten to wird 
zum Beschretben und Programmieren eines Datentrd- 
gers 1 vorzugsweise eine sehr geringe Sendeieistung it 
verwendet, so dass nur Datentrdger 1 im Umkreis von 
z.B. 5 Metern angesprochen werden konnen. Dies hflft 
dem Anwender. zwischen den verschiedenen Datentrd- 
gern 1 zu unterschekJen und den richtigen Datentrdger 
anzusprechen. Ein Lesen der Datentrdger 1 ist im is 
Umkreis von mindestens ca. 30 Metern moglich. 
[0024] Das Schreib-ZLesegerdt ist durch einen 
Mikroprozessor 1 1 gesteuert und besrtzt einen ausrei- 
chend bemessenen Speicher 12, zur Speicherung der 
von einen Datentrdger 1 ausgelesenen Daten bzw. in so 
einen Datenspeicher 1 einzuschreibenden Daten. Fer- 
ner umfasst das Schreb-ZLesegerdt eine Eirv/Ausgabe- 
einhert 19 in Form einer alphanumerischen Tastatur und 
einer mehrzeiiigen Anzeige. Feme* ist mindesten eine 
Schnrttstelle 1 5 zur Kommunikation mit einer Kontrollin- 25 
stanz. 2.B. einem Personal Computern, vorhanden. Die 
SchnrttsteOe 15 kann z.B. als RS232-, RS485-Schnrtt- 
stelle ausgebiidet sein, kann aber auch eine IR-Schnitt- 
stelle, Funkschnittstelle oder eine andere 
ieitungsgebundene oder drahtlose Schnittsteile sein. so 
Zur Kommunikation mit einem Datentrdger 1 sind eine 
Sendeeinheit 13 und eine Empfangseinheit 14 vorgese- 
hen, die uber einen Rfter/Weiche 17 mit einem Anten- 
nenanschiuss/einer Antenne 18 verbunden sind. 
[0025] Bei mobilen Schreib-ZLesegerdten erfolgt die ss 
Stromversorgung 16 vorzugsweise mittels einer Batte- 
rie. wobei bei ortsfesten Schreib-ZLesegerdten eine 
Stromversorgung 16 aus den Netz bevorzugt wird. 
[0026] Das Schreib-ZLesegerdt 10 arbeitet in Ecrri- 
zeit, so dass die Datentrdger 1 in Echtzeit programmiert 40 
und aktiviert werden kdnnen. Wenn die Transportbehdl- 
ter 20 z.B. in ein Warenlager gebracht werden um eine 
Ware aufzunehmen. kann der am Transportbehdlter 20 
befestigte Datentrdger 1 errtsprechend dieser Waren 
programmiert und aktiviert werden. so dass diese peri- 45 
odisch seine Wentff ikationskennung und andere ausge- 
wdhlte Daten aussendet. Der Transportbehdlter 20 mit 
der Ware ist dem System nun bekanrrt und kann errt- 
sprechend uberwacht werden. 

[0027] Das ortsfeste Schrefo-ZLesegerdt 10 ist im so 
weserrtiichen gleich aufgebaut wie das mobile Schreib- 
ZLesegerdt Es wird benutzt, um in einem definierten 
Arbeitsbereich alie darin befindlichen Datentrdger 1 
abzuhdren und die von diesen gesendeten Daten zu 
erfassen. In einem Arbeitsbereich bzw. Oberwachungs- 55 
bereich. die z.B. ein Lagerhaus darstelit, kfinnen natCr- 
iich auch mehrere ortsfeste Schreib-ZLesegerdte 10 
vorhanden sein, um den gesarrrten Bereich abzudek- 



ken. Jedes ortsfeste Schreb-ZLesegerdt 10 dedd etwa 
einen Bereich im Umkreis von 30 m ab. In freiem 
Geidnde kfinnen es bis zu 300 m sein. 
[0028] Figur 3 zeigt/wie der mobile Datentrdger 1 
an einem Transportbehdlter, z.B. einer Palette oder 
einem Container, artgebracht ist Der Datentrdger 1 ist 
mit den kennzeichnenden Daten des im Transportbe- 
hdlter aufgenommenen Transportgutes 21 program- 
miert, und sendet permanent seine eigene Kenrtung, 
die Daten des Transportgutes und gegebenenfails 
(JmweHdaten und andere MeSwerte aus. 
[0029] Wie in Figur 4 dargesteiri ist. befinden sich in 
einem Lagerhaus mehrere solcher Transportbehdlter 
21 . jeder ausgestattet mit einem individuellen Datentrd- 
ger 1. Ein test angeordnetes Schreib-ZLesegerdt 10a 
uberwacht nun den Bereich des Lagemauses, erfasst 
die von den Datentrdgern 1 ausgesendeten Daten, 
speichert diese ab und wertet diese aus. Natflrlich kann 
auf Anforderung des Schreib-/Lesegerdts 10a jeder ein- 
zelne Datentrdger 1 direkt angesprochen werden und 
seine Daten ausgelesen werden. SobaW nun ein neuer 
Transportbehdlter 20 mittels eines Transportfahrzeugs 
22 im Lager eintrffft, wird dieser anhand der ausgesen- 
deten Daten seines Datentrdgers erkannt und vom 
Schreib-ZLesegerdt 10a automatisch erfasst. Dabei wird 
auch die Art und Menge etc. des Lagergutes automa- 
tisch erfasst. Wird ein Transportbehdlter aus dem Lager 
entfernt, so wird dies naturiich eberrfals automatisch 
durch das Schreib-ZLesegerdt 10a erfasst und gemel- 
det. 

[0030] Das Transportfahrzeug 22 besrtzt ebenfalls 
ein Schreib-ZLesegerdt 10b, welches der Bedienperson 
Irrformationen uber den Besrtzer, die Menge und die Art 
der transportieren Waren gibt so dass die Ware am vor- 
gesehenen Ort gelagert werden kann. 
[0031] In Figur 5 ist die Uberwachung und Trans- 
portverfolgung von Transportbehdftem 20 innerhalb 
eines Lastkraftwagen 23 dargesteirt Der LKW 23 ist mit 
einem Schreib-ZLesegerdt 10 ausgerustet, welches per- 
manent die von den Datentrdgern 1 ausgesendeten 
Daten erfasst und auswertet. Die Datentrdger messen 
dabei z.B. in vorgegebene Abstdnden die Temperatur 
im Transportbehdlter und speichern diese ab. Ober- 
schreitet oder unterschreitet die gemessene Tempera- 
tur einen vorgegebenen Wert, so wird dies an das 
Schreib-ZLesegerdt gemeldet und eine Warnmeldung 
ausgelGst Der Fahrer kann darm die notwendigen 
GegenmaBnahmen einleiten. 
[0032] Figur 6 zeigt die mobile Erfassung eines 
angelieferten bzw. auszuiiefernden Transportbehdlters 
20. Von einer Bedienperson 24 werden mittels eines 
mobilen Schreib-ZLesegerdts 10 die entsprechenden 
Daten aus dem Datentrdger 1 ausgelesen bzw. in de- 
sen eingeschrieben. 

KbntroIIeinhei! 

[0033] Wie in Figur 7 dargestellt ist, erfoigt die Aus- 



4 



7 



EP 0 996 105 A1 



8 



wertung der vom Schreib-ZLesegerat 10 erfassten 
Oaten uber eine Kontrolieinhert25, die z.B. durch einen 
Personal Computer realisiert sein kanri Mit Hilfe der 
jeweiis einern Objekt zugeordneten Datentrager 1 und 
der Schreib-ZLesegerate 10 1st eine sehr genaue Erfas- 
sung und Verfolgung von Objekten, wie z.B. Transport- 
behaitern 20 Oder Ccntainem, m6glich. Die 
Kontrolleinheit 25 hat vorzugsweise foigende Funktio- 
nen: 

- Kommunikation mit den Schreib-ZLesegeraten 10 
Ober eine Standardisierte SchnittsteDe 15. 

- Erfassen. Speichern und Auswerten von Daten der 
Datentrager 1. die mit den Schreib-/Lesegeraten 
erfasst 10 wurden. 

- Darstellung und Ausgabe der erfassten Daten in 
Form von Listen, Grafiken, etc. 

- Kommunikation mit anderen Kontrolleinheit en, z.B. 
die im selben Oder einem anderen Lagerhaus 
angeordnet sind, z.B. Ober Modemverbindung. 
Interfacefunktionen zu vorhandenen KontroNsyste- 
men und Systemsoftware, z.B. Lagermanagement- 
system. Transportsystemen, 
Zugangskontrollsystemen etc. 

- Automatische Uberwachung des Lagerbestands. 
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Patentanspruche 

1. System zur Uberwachung, Steuerung, VerfoJgung 
und Handling von Objekten, 

s gekennzeichnet durch 

mindestens ein stationary Oder mobiles Schreib- 
/Lesegerat und mind est ens einen cfirekt am Objete 
angebrachten mobile Datentrager, der Mrttei zur 
Speicherung von Werrtifikationsdaten und objekt- 

10 spezrf ischen Daten aufweist, sowie Mrttei zur draht- 
losen Obertragung der Daten an das Schreib- 
/Lesegerat, wobei der mobile Datentrager ferner 
Mitt el zur Erfassung und Speicherung von Umwett- 
daten und/oder anderen Messwerten aufweist, 

15 wobei die Identifikationsdaten, objektspezifischen 
Daten und/oder Umweltdaten/MeBwerte in vorgeb- 
baren Zeitabstanden automatisch im Broadcastver- 
fahren ausgesendet Oder auf Anfrage des Schreib- 
/Lesegerdtes an dieses Obermittert werden. 

20 

2. System nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass zur Erfassung der Umweitda- 
ten/Messwerte Me&sensoren intern Oder extern an 
den Datentrager angeschlossenen sind. 

25 

3. System nach Anspruch 1 Oder 2, dadurcfi gekenn- 
zelchnet, dass die Umwettdaten/MeBwerte Daten 
Ober Temperatur, Luftfeuchtigkert, Luftdruck, Ucrrt- 
einwirkung, ErschQtterung, Schadstoftwerte, 

so Lagerzustande und dergleichen sind. 

4. System nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, dass jeder Datentrager 
genau einen Objekt zugeordnet ist und test am 

35 Objekt befestigt und permanent mitgefuhrt wind. 

5. System nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, dass der Datentrager 
einen Mikroprozessor, einen nichtflOchtigen Spei- 

40 cher, eine SendeTEmpfangseinrichtung, integrierte 
oder extern anschlieBbare Sensoren zur Erfassung 
von Umwettdaten/MeGwerten und eine unabhan- 
gige Stromversorgung umfasst 

45 6. System nach einem der Anspruche 1 bis 5. 
dadurch gekennzeichnet, dass das Schreib- 
/Lesegerat einen Mikroprozessor 11, einen ausrei- 
chend bemessenen Speicher 12, eine EirWAusga- 
beeinheit 19, eine Schnrttstelle 15, eine Sende- 

so /Empfangseinheit 14 und eine Stromversorgung 
umfasst. 

7. System nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Schnittsteile 

55 eine drahtiose Oder drarrtgebundene Schnittsteile 
zur Anbindung an eine Kontrolleinheit ist 

8. System nach einem der Anspruche 1 bis 7, 



5 



9 
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dadurch gekennzeichnet dass im Speicher etn 
geschutzter, nur einmat beschreibbarer Speicher- 
bereich vorgesehen ist, der bam Herstellungspro- 
zess beschreiben wird und nicht veranderlich ist 

5 

9. Vertahren zur Uberwaehung, Steuerung, Verfol- 
gung und Handling von Objekten, 
gekennzeichnet durch: 

Anordnen mindBStens eines stationfiren oder mobt- 
fen Schreib-A-esegerates innerhaib eines Uberwa- to 
chungsbereichs, Anbringen mindestens eines 
mobilen Datentrdgers an dem Objekt, wobei auf 
dem Datentrdger IdentHikationsdaten und objekt- 
spezif ische Oaten gespechert sind. die drahtios an 
das SchreibVLesegerfit Qbertragen werden. und is 
vom mobilen Datentrdger ferner Umwettdaten 
und/oder andere Messwerte erfasst und gespei- 
chert werden. wobei die Identrfikationsdaten, 
objektspezrfischen Daten und/oder Umwettda- 
ten/Messwerte in vorgebbaren Zeriabstdnden auto- 20 
matisch im Broad castverfahren ausgesendet oder 
auf Anfrage des Schreib-/Lesegerdtes an dieses 
Qbermrttelt werden. 

10. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekenrv 25 
zeichnei dass die Umwettdaten/Messwerte durch 
intern oder extern an des Datentrdger angeschlos- 
senen MeBsensoren erfasst werden. 

11. Verfahren nach Anspruch 9 oder 10, dadurch 30 
gekennzeichnet, dass eine Mehrtacherkennung 
von Daterttrdgem mdgtich ist, wobei mehrere im 
Empfangsbereich befindiiche Datentrdger gleich- 
zertig identifiziert und setektiv beschreiben bzw. 
geiesen werden. as 

12. Verfahren nach einem der AnsprOche 9 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet, dass zusammen mrt 
den UmweHdaten/Messwerte jewetls Datum und 
Uhrzeit im Speicher abgespeichert werden. 40 

13. Verfahren nach einem der AnsprOche 9 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet dass die Daten der 
Datentrdger, die mft den SchreibVLesegeraten 
erfasst wurden, durch die Kontrolleinheit erfasst, 45 
gespeichert, ausgewertet und angezeigt werden. 



EP 0 996105 A1 




01 

JUL 



7 



EP 0 996 105 A1 




8 



EP0 996105A1 




J' 



EP0 996 105A1 



J 



Eurafdtectm EUROP AISCHER RECHERCHENBERICHT 



Nunmardar AnnMung 

EP 99 11 7640 



EiNSCHLAGIGE DOKUMENTE 



Kategork 



K^itruMChnung das Ookumarrts rntt Angabe, .suwatt 



AMMELPUWO Ont.g.7) 



GB 2 283 845 A (WARD MICHAEL JOHN) 
17. Na1 1995 (1995-05-17) 

* Selte 6, Zelle 7 - Sefte 9, Zelle 8 * 

* Seite 10, Zelle 5 - Selte 11, Zeile 5 * 

US 5 347 274 A (HASSETT JOHN J) 
13. September 1994 (1994-09-13) 

* Spalte 3, Zeile 63 - Spalte 7, Zeile 16 



EP 0 744 727 A (HIGHWAYHASTER 

COMMUNICATIONS I) 

27. November 1996 (1996-11-27) 

* Spalte 2, Zelle 56 - Spalte 3, Zelle 35 
* 

* Spalte 4, Zeile 46 - Zeile 54 * 

EP 0 744 627 A (PALOMAR TECHN CORP) 
27. November 1996 (1996-11-27) 

* Spalte 5, Zeile 18 - Zelle 33 * 

* Spalte 6, Zeile 46 - Spalte 7, Zeile 5 * 



9-11,13 



1-5,7, 

9-11,13 

6,8 



1,9,12 



608C17/02 



SACHOEWETC (M.CL7) 



608C 

H04Q 



Der voriiegende F 



i wrurds fur atte Patentanspruche erstsJH 



DEN HAAfi 



31. Jamjar 2000 



Phara, P 



KATEGORE DER GENANMTEN DOKUMENTE 

X : von bfisondflfBr BadCUung aMoin bdrachtd 

Y : von besonderar B artmtf mg in Verbinduig mil einer 



T '. dor ErfiruiunQ zugrunds Qapjanda Theorien odst Grurtdsstzo 
E : ttitvss PalanUJokument, das jadmh ard am Oder 



A : ItuhnotoyLOL^BT I Irrtciyj und 



D : in der AnrnaWung angeOhrtss Dotajnent 
L : aus andaian Grijnden angofuhftet Dchumerrt 

A : Mailed dv gWcfieti P*J»nttarnBi»,ubBr»Jnrtmm«ndM5 

QoKuroert 



11 



EP0 996105 A! 



AN HANG ZUM EUROPAISCHEN RECHERCHENBERICHT 
UBER DIE EUROPAfSCHE PATENTANMELDUNG NR. 



in dauam /Vitang aind dm mentor dm Palmftamiiiendar im obangaratrTrtm aurcpaiscfHn t 
PaMdnkumanhi angagabati. 
Dia Angatoaai Obmr dia Famil anmrlgMader artxpratfian dern Stand dar 0a1« das Eurapatectan Patontarrrts a 
Dlete Angaben dlanan nur kit Urtarrtetikmg und artolgan ohna Gaaator 



EP 99 11 7540 

'ctt angefGhrten 

31-01-2000 





Datum der 




W0EM(«)dbr 


Oakmdsr 




» » wiiot Haw Ilia ij0 




Paten tfarn 1m 


wiwimiiHLiiuMy 


GB 2283845 A 


17*05-1995 


KEINE 




US 5347274 A 


13-09-1994 


US 










us 


5406275 A 


11 -04- loot; 






us 


5289183 A 


LL VL 177*1 






AU 


4857993 A 


1 ?-CiA-} QQA 
It^if I77M 






WO 


9407225 A 


31-03-1994 






us 


5805082 A 


08-09-1998 






AU 


7901691 A 


10-12-1991 






EP 


0530271 A 


10-03-1993 






JP 


5508492 T 


25-11-1993 






WO 


9118354 A 


28-11-1995 






US 


5751973 A 


12-05-1998 






AU 


4539493 A 


24-01-1994 






WO 


9400830 A 


06-01-1994 


EP 0744727 A 


27-11-1996 


us 


5155689 A 


13-10-1992 






EP 


0501058 A 


02-09-1992 






NO 


180769 8 


03-03-1997 






NO 


963257 A 


20-01-1992 






us 


5884221 A 


16-03-1999 






US 


5398190 A 


14-03-1995 






US 


5513111 A 


30-04-1996 






US 


5734981 A 


31-03-1998 






US 


5519621 A 


21-05-1996 






us 


5652707 A 


29-07-1997 






us 


5832394 A 


03-11-1998 






us 


5299132 A 


29-03-1994 


EP 0744627 A 


27-11-1996 


CA 


2176790 A 


26-11-1996 



12 



